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Descriptores B.O.E.

Elaboracién de un anteproyecto personalizado como gjercicio integrador y de sintesis.

Temario

1.- Planteamiento y discusion del proceso (2h)
1.2.- Alcance del anteproyecto
1.3.- Redlizacion del diagrama definitivo del proceso
1.4.- Propuesta técnica

1.5.- Unidades de medidas arealizar y variables amedir
1.6.- Seleccion de varios métodos de medida por cada magnitud de entrada
1.7.- Comparacion técnicay seleccion unitaria del método de medida més adecuado

2.- Caracteristicas generales de la unidad o médulo de medida (2h)
2.1.-Caracteristicas de |as magnitudes de entrada (rango, sobrerango, €etc.)
2.2.- Caracteristicas mecanicas de disefio
2..3.- Caracteristicas de actuacion

2.3.1.- Estéticas

2.3.2.- Dinamicas

2.3.3.- Ambientales

3.- Transmision de la informacion (via serie, por corriente, por tension, radio, fibra optica,
etc)Introduccion a buses industriales (1h)

4.- Desarrollo de las etapas de potencia (1h)

4.1.- Comparacion técnica entre etapas de potencia basadas en filosofias de disefio distintas
(TRIAC, IGBT's, €tc.).

5.- Sistema de proteccidnes electronicas paralas diferentes etapas (1h)
5.1.- Sobretension transitorias y de regimen permanente
5.2.-Sobrecarga, y cortocircuitos
5.3.- Mediday proteccién contra la pérdida de aislamiento

6.- Puestas a masas de |os circuitos de sefial .- Eleccion de lamejor opcion. (2h)
6.1.- Medida de laresistencia de las tomas de tierra
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7.-Interferencias electromagnéticas (1h)
7.1.- Soluciones comunes paralos distintos tipos de acoplamientos

8. REPASO: INTRODUCCION AL CONTROL INDUSTRIAL (1/2h)
10.1 Conceptos.
10.2 Técnicas de automatizacion.
10.3 Tipos de controles de un proceso.
10.4 Tipos de procesos industriales.
10.5 Controladores secuenciales.
10.6 Sistemas SCADA.
10.7 Problemas. Actividades.

9. REPASO: SENSORESY ACTUADORES. (1/2h)

10. DEFINICION DE UN AUTOMATISMO.(1h)
12.1 Estudio del sistema o méquina a controlar.
12.2 Desarrollo de las especificaciones del automatismo.
12.3 Decision del nimero de sensores necesarios
12.4 Entradas y salidas que requiere el automatismo.
12.5 Eleccién de hardware y software necesario.

11. CONCEPTO DE APLICACION SCADA. DEFINICION Y CARACTERISTICAS (2h)
13.1 Arquitectura general de una aplicacién SCADA.
13.2 Software SCADA. Médulos y utilidades principales.
13.3 Ejemplo de aplicacion.

12. INTEGRACION DEL SISTEMA DE CONTROL.(1h)

Conocimientos Previos a Valorar

Haber cursado las asignaturas de Instrumentacion Electrénica, Automatismos Industriales e
Informética Industrial.
Nociones de Programacion.

Objetivos

El objetivo principal es que e alumno realice de forma tedrico-practica algunos elementos de un
sistema automatizado. Para esto se pretende:

a. Que @ alumno disefie de forma tedrica la electronica necesaria para los puntos de medida que
Se consideren necesarios,

b. que se simulen las distintas unidades de medida en un programa de simulacién,

C. Y que se implemente los sensores y acondicionadores estudiados.

d. Que se desarrollen los esquemas de blogques y organigramas necesarios para la programacién del
control del automatismo,

e. que se desarrolle un programa de control paraimplemetar el automatismo,

f. que se programe la aplicacion SCADA necesaria para su monitorizacion y visualizacion.

g. Finalmente que se realice el montaje, verificacion y puesta en marcha de todo € sistema.

De esta forma se pretende que e alumno desarrolle un trabajo de toma de medidas, control y
monitorizacion, o méas parecido a cdmo se pueden encontrar en la realidad y que aplique, de
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forma practica, los conocimientos adquiridos en la carrera para solucionar el problema que se le
plantea.

Metodologia de la Asignatura

Se explicard de forma tedrica y global, los conocimientos necesarios para la realizacion del
trabajo. Las clases préacticas serviran para aclarar las dudas que € aumno vaya encontrando
mientras desarrolla el trabgjo.

Evaluacién

Se redlizard un examen tedrico que serd necesario superar para aprobar la asignatura.

Se presentara de forma préctica el anteproyecto realizado junto con una memoria en la que se
incluirdtodo el estudio que ha elaborado el alumno.

Laasistencia a clase se valorara con un 10% de la nota.

Las tutorias serviran parala evaluacion del alumno, seguin el criterio del profesor en un 10%

El examen significara el 20% de la notafinal.

El trabajo-anteproyecto supondra el 60 %.

Descripcion de las Préacticas
Descripcidn de las préacticas

. Estudio de |a propuesta técnica (4h)

. Eleccion de sensores 'y su estudio(4h)

. Desarrollo de |as etapas de potencia (4h)

. Desarrollo de las especificaciones (5h)
Esguemas tecnol 6gicos y organigramas (5h)
. Programacion del SCADA. (5h)

. Integracion del sistema. (3h)
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