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Descriptores B.O.E.

Automatismos convencional es, secuencialesy concurrentes. Autébmatas programabl es.

Temario

1. INTRODUCCION AL CONTROL INDUSTRIAL (3h)
1.1 Conceptos.

1.2 Técnicas de automatizacion.

1.3 Tipos de controles de un proceso.

1.4 Tipos de procesos industriales.

1.5 Controladores secuenciales.

1.6 Sistemas SCADA. Introduccion.

1.7 Problemas. Actividades.

2. REPASO. (3h)

2.1 Algebrade Boole.

2.2 Automatismos combinacionales.
2.3 Automatismos secuenciales.

2.4 Problemas. Actividades.

3. SENSORES Y ACTUADORES. (2h)

3.1 Introduccion.

3.2 Sensores: clasificacion.

3.3 Equiposy dispositivos de mando y control.
3.4 Elementos preaccionadores y de potencia.

4. DISPOSITIVOS DE MANDO AUTOMATICO (4h)
4.1 Sistemas cableados

4.2 Realizacion de automatismos béasicos

4.3 Procedimiento para el arranque de motores.

4.4 Problemas

5. INTRODUCCION A LOSAUTOMATAS PROGRAMABLES. (6h)

5.1 Definicion.
5.2 Introduccion ala programacion.
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5.3 Lenguajes de programacion. Instrucciones basicas.
5.4 Realizacion de programas béasi cos.

5.5 Problemas .

5.6 Programacién de esquemas cabl eados.

5.7 Problemas 1.

6. ARQUITECTURA INTERNA DEL AUTOMATA. (3h)
6.1 Introduccion

6.2 Bloques esenciales de un autémata.

6.3 Interfaces de entrada y salida

6.4 Fuente de alimentacion.

7. CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL AUTOMATA Y CONTROL EN TIEMPO REAL.
(1.5)

8. CONFIGURACION DEL AUTOMATA. (1,5)

9. PROGRAMACION DEL AUTOMATA 1. (3h)
9.1 Instrucciones de operaciones |6gicas

9.2 Blogues de funciones.

9.3 Problemas.

10. RESOLUCION DE PROBLEMAS SECUENCIALES. (6h)
10.1 Algoritmos. Esquemas de blogues.
10.2 Resolucién de problemas. Casos préacticos.

11. DISENO BASADO EN GRAFCET. (2h)

11.1 Elementos de basey reglas de evolucion.

11.2 Estructuras bésicas.

11.3 Etapasiniciales, preposicionamiento y alarmas.
11.4 Problemas.

12. PROGRAMACION DEL AUTOMATA I1. (6h)

12.1 Instrucciones aritméticas.

12.2 Instrucciones de control de flujo del programa: subrutinasy saltos.
12.3 Registros de desplazamiento.

12.4 Tratamiento de datos numéricos.

12.5 Resolucién de problemas.

13. REDES DE COMUNICACION INDUSTRIALES. (2h)
Ordenadoresindustriales. Aplicaciones. Sistemas SCADA.

14. INSTALACION Y MANTENIMIENTO DE AUTOMATAS PROGRAMABLES. (2h)

Conocimientos Previos a Valorar

Electronica digital, dgebra de Boole, circuitos combinacionales y secuenciales. Nociones de
programacion.
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Objetivos

Adquirir conocimiento de | as técnicas tradicionales de sintesis de automatismos.

Aquisicién de conocimientos basicos que permitan al aumno abordar proyectos sencillos de
automatizacion de sistemas industriales de eventos discretos.

Familiarizacion del equipamiento habitualmente empleado en laindustria.

Adquisicion de conocimientos para realizar automatismos con |dgica programada y concretarlos
con la utilizacién del autémata programable como herramienta basica.

Metodologia de la Asignatura

Cada apartado de teoria vendr4 acompafiado de la resolucién de problemas o actividades que
permitan una mayor comprension de aquélla. A su vez los problemas propuestos y |os resueltos se
implementaran en el laboratorio.

Evaluacién

La evaluacion consistira en un exadmen, que se redizara en las convocatorias estipuladas, que
supondra el 60% de la nota final y de las practicas, que supondran el 30 % de la nota final. La
asistencia a calse, practicay tedrica, significara el 10% de la nota final. Para aprobar |a asignatura
habra que tener aprobadas las précticas y 1os examenes.

Al alumno que apruebe las précticas y no la teoria, se le guardard la nota de practicas hasta la
convocatoria especial.

Descripcion de las Préacticas

1. PRACTICAS DE AUTOMATISMOS COMBINACIONALES Y SECUENCIALES (4h)
2. SISTEMAS CABLEADOS. AUTOMATISMOS BASICOS. (6h)

3. AUTOMATAS:. PROGRAMASBASICOS. (6h)

4. AUTOMATAS: ESQUEMAS CABLEADOS. (4h)

5. AUTOMATAS: OPERACIONES LOGICAS. (4h)

6. AUTOMATAS: BLOQUES FUNCIONALES. (4h)

7. AUTOMATAS: PROBLEMAS SECUENCIALESI. (12h)

8. AUTOMATAS: PROBLEMAS SECUENCIALESII. (12h)

9. AUTOMATAS: PROBLEMAS. (8h)

Bibliografia

[1] Autématas programables, fundamento, manejo, instalacion y practicas
A. Prrag/A.P. Montanero
Mc Graw Hill - (1990)

[2] AUTOMATAS PROGRAMABLES
Albert Mayol i Badia
Marcombo.

[3] DESARROLLO DE SISTEMAS SECUENCIALES
Antonio Rodriguez Mata - Julian Cécera Rueda
Ed. Paraninfo

Péagina 3 de 4



[4] AUTOMATISMOS ELECTRICOS, NEUMATICOS E HIDRAULICOS
Florencio Jestis Cembranos Nistal
Ed. Paraninfo.

[5] PROBLEMAS DE DISENO DE AUTOMATISMOS
Francisco Ojeda Chertav
Ed. Paraninfo.

[6] AUTOMATIZACION.Problemas resueltos con automatas programables
J. Pedro Romera — J. Antonio Lorite — Sebastian Montoro
Ed. Paraninfo.

[7] AUTOMATAS PROGRAMABLES
Josep Balcells — José Luis Romeral
Marcombo

[8] DISENO BASICO DE AUTOMATISMOS ELECTRICOS
P. Ubieto Artur — P. Ibafez Carabantes
Ed. Paraninfo.

[9] AUTOMATIZACION INDUSTRIAL MODERNA
Victoriano A. Martinez Sanchez
RA-MA

Equipo Docente

SONIA LEON DEL ROSARIO (COORDINADOR)
Categoria: PROFESOR ASCCI ADO
Departamento: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTOVATI CA
Teléfono: 928451259  Correo Electrénico: sl eon@li ea. ul pgc. es
WEB Personal: http://ww. di ea. ul pgc. es/ users/ soni a/ i ndex. ht m

MARIO MEDINA ROMERO
Categoria: MAESTRO DE TALLER Y LABORATORI O
Departamento: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTQVATI CA
Teléfono: 928452858  Correo Electrénico: medi na@li ea. ul pgc. es

Péagina 4 de 4



