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Descriptores B.O.E.

Fundamentos de cineméticay dinamica. Mecanismos.

Temario

Introduccién

BLOQUE 1: COMPORTAMIENTO DEL SOLIDO

Tema 1 .- Cinematica plana del solido rigido

Tema 2 .- Cinética plana del sdlido rigido

Tema3 .- Dinamicadel solido rigido en el espacio

Tema4 .- Comportamiento del sdlido deformable

BLOQUE 2: VIBRACIONESY EQUILIBRADO

Tema .- Vibraciones en mecanismos

Tema 6 .- Equilibrado de mecanismos. Andlisis funcional

BLOQUE 3: TOPOLOGIA DE MECANISMOS

Tema7 .- Andlisis topol6gico de mecanismos

BLOQUE 4: MECANISMOS

Tema 8 .- Mecanismos de engrangjes. Andlisis topoldgico y funcional
Tema9 .- Mecanismos de levas. Andlisis topoldgico y funcional
Tema 10 .- Mecanismos de correas. Andlisis topolégico y funcional
Tema 11 .- Mecanismos de cadenas. Andlisis topolégico y funcional
Tema 12 .- Cojinetes y rodamientos. Andlisis topologico y funcional
Tema 13 .- Mecanismos neuméticos. Analisis topol égico y funcional
BLOQUE 5: SISTEMAS MECANICOS SENCILLOS

Tema 14 .- Dindmica de robots y manipuladores

Tema 15 .- Introduccion ala mecatronica

Requisitos Previos

Con e fin de conseguir los objetivos, es necesario que los alumnos dispongan de los
conocimientos previos de la asignatura de Fisica, en particular, la Estética, e Rozamiento y la
Geometria de Masas. Y también los conocimientos de las asignaturas de Mateméticas (Algebra
Lineal, Célculo Infinitessmal, Célculo Integral y Métodos numéricos) y Dibujo Técnico.
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Objetivos

Conceptuales

El estudiante seré capaz de:

Objetivo 1 .- Comprender los fundamentos del analisis cinematico y dinamicos de maguinasy
mecani Smos.

Objetivo 2 .- Comprender los principios funcionales de los mecanismos simples

Objetivo 3 .- Comprender |os fundamentos del comportamiento resistente de el ementos de
méaquinas.

Procedimentales

El estudiante sera capaz de:

Objetivo 4 .- Usar programas de simulacion de mecanismos.

Objetivo 5 .- Determinar mediante métodos analiticos el comportamiento cinemética, dinamico y
resistente de mecanismos planos.

Objetivo 6 .- Calcular mediante simulacion con ordenador el comportamiento cinematico y
dinamico de mecanismos planos.

Objetivo 7 .- Utilizar documentacion técnica de elementos mecanicos (prontuarios, catél 0gos).
Objetivo 8 .- Utilizar lainformacion técnica de componentes de maguinas.

Actitudinales

El estudiante sera capaz de:

Objetivo 9 .- Realizar tareas en grupo.

Objetivo 10 .- Redlizar tareas autbnomamente.

Objetivo 11 .- Desarrollar capacidad de razonamiento critico.

Metodologia

Las dudasy cuestiones relacionadas con |os contenidos tedricos de la asignatura se trataran en las
horas de tutorias.

Criterios de Evaluacion
Lacadlificacion total delaasignatura corresponderdala

nota obtenida en la convocatoria del examen.
- Notafinal asignatura: 0.25 teoria+ 0.75 problemas.

Descripcion de las Préacticas
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Ferdinand P. Beer, E. Russell Johnston, con la colaboracién de Elliot R. Eisenberg, Robert G. Sarubbi.
McGraw Hill,, Madrid : (1998) - (62 ed.)
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Ferdinand P. Beer...[et al.].
McGraw-Hill,, México : (2005) - (72 ed.)
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[11 Recomendado] Mecanismos y dinamica de maquinaria /
Hamilton H. Mabie, Charles F. Reinholtz.
Limusa,, México : (1999) - (22ed.)
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[12 Recomendado] Dinamica/
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Reverté,, Barcelona : (1993) - (22ed.)
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[14 Recomendado] Teoria de maquinas y mecanismos /
Joseph Edward Shigley, John Joseph Uicker ; traduccion, Hortensia C. de Contin ; revision tecnica, Jose H. Perez
Castellanos.
McGraw-Hill,, México : (1995)
968451297X

[15 Recomendado] Mecanica vectorial para ingenieros /
R.C. Hibbeler.
Pearson,, México [etc.] : (2004) - (107ed.)
9702605008 t.2

[16 Recomendado] Disefio de maquinaria: una introduccién a la sintesis y al anélisis de mecanismos y
magquinas /
Robert L. Norton.
McGraw-Hill,, México : (1995)
9701008200

[17 Recomendado] Disefio de maquinaria: sintesis y analisis de maquinas y mecanismos /
Robert L. Norton ; traduccion Rodolfo Navarro Salas ; revision técnica Jose de Jests Villalobos Luna... [et al ].
McGraw-Hill,, México, D.F. : (2005) - (32ed.)
9701046560

[18 Recomendado] Ingenieria mecanica: dinamica /
William F. Riley, Leroy D. Sturges.
Reverté,, Barcelona : (1996)
8429142568

Equipo Docente

JORGE MARRERO MARRERO (COORDINADOR)
Categoria: Tl TULAR DE ESCUELA UNI VERSI TARI A
Departamento: | NGENI ERI A VECANI CA
Teléfono: 928451886  Correo Electrénico: j narrero@li m ul pgc. es

Resumen en Inglés

In this course the student studies the general behaviour of machine elements, as well as their most
common mechanisms.
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