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Descriptores B.O.E.

Automatismos convencional es, secuencialesy concurrentes. Autdmatas programabl es.

Temario

Médulol. INTRODUCCION AL CONTROL INDUSTRIAL (9H)

1.1 Conceptos.

1.2 Técnicas de automatizacion.
1.3 Tipos de controles de un proceso.
1.4 Tipos de procesos industriales.
1.5 Controladores secuenciales.
1.6 Sistemas SCADA. Introduccion.
1.7 Problemas. Actividades.
1.8 SENSORES Y ACTUADORES.
1.8.1 Introduccion.
1.8.2 Sensores: clasificacion.
1.8.3 Equiposy dispositivos de mando y control.
1.8.4 Elementos preaccionadores y de potencia.

1.9 DISPOSITIVOS DE MANDO AUTOMATICO
1.9.1 Sistemas cableados

Péagina 1 de 7




1.9.2 Realizacion de automatismos basicos
1.9.3 Procedimiento para €l arrangue de motores.
1.9.4 Problemas

Médulo2. ESTUDIO DE LOSAUTOMATAS PROGRAMABLES. (15H)
2.1 Definicion.
2.2 Introduccion ala programacion.
2.3 Lenguajes de programacion. Instrucciones bésicas.
2.4 Redlizacion de programas basi cos.
2.5 Problemas 1.
2.6 Programacion de esquemas cableados.
2.7 Problemas 1.
2.8 ARQUITECTURA INTERNA DEL AUTOMATA.
2.8.1 Introduccion
2.8.2 Blogues esenciales de un autOmata.
2.8.3 Interfaces de entrada y salida.
2.8.4 Fuente de alimentacion.
2.9 CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL AUTOMATA Y CONTROL EN TIEMPO REAL.
2.10 CONFIGURACION DEL AUTOMATA.
2.11 PROGRAMACION DEL AUTOMATA I.
2.11.1 Instrucciones de operaciones | gicas
2.11.2 Bloques de funciones.
2.11.3 Problemas.

Modulo3. METODOS DE ESPECIFICACION FUNCIONAL. (17h)
3.1 Algoritmos. Esquemas de blogues.
3.2 Resolucion de problemas. Casos précticos.
3.3 DISENO BASADO EN GRAFCET.
3.3.1 Elementos de base y reglas de evolucion.
3.3.2 Estructuras basicas.
3.3.3 Etapas iniciales, preposicionamiento y alarmas.
3.3.4 Problemas.
3.4 PROGRAMACION DEL AUTOMATA II.
3.4.1 Instrucciones aritméticas.
3.4.2 Instrucciones de control de flujo del programa: subrutinasy saltos.
3.4.3 Registros de desplazamiento.
3.4.4 Tratamiento de datos numéricos.
3.4.5 Resolucién de problemas.

Modulo4. APLICAIONES SCADA'S. (4h)

4.1 Introduccion. Teoriade Sistemas SCADA.

4.2 Teoriade Aplicaciones SCADA.

4.3 Trabahjo sobre € desarrollo de una aplicacién SCADA.

Requisitos Previos

Electronica digital, dgebra de Boole, circuitos combinacionales y secuenciales. Nociones de
programacion.
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Objetivos

La asignatura debe estructurarse en cuatro médul os:
1. Introduccién a Control Industrial.
2. Estudio de los autdmatas programabl es.
3. Métodos de especificacion funcional .
4. Estudio de sistemas SCADA.

Objetivos genéricos:

1. Aprender/identificar el vocabulario y la terminologia basica usada en el ambito del Control
Industrial.

2. Saber comunicarse de manera adecuada de modo oral y por escrito, usando la terminologia
técnica aprendida.

3. Adquirir la capacidad de trabajar en equipo.

4. Aprender a analizar sistemas pararealizar su automatizacion.

Objetivos especificos:

Modulo 1: Introduccion a Control Industrial.
1. Conaocer y recordar las definiciones mas importantes acerca del Control Industrial.
2.Distinguir perfectamente | os distintos el ementos que componen un automati Smo.
3.Conocer y saber realizar automatismos cableados.

Modulo 2: Estudio de los autdmatas programabl es.
1.Conocer y saber definir qué es un Autémata Programable.
2.Ubicar el PLC dentro de un Automatismo.
3.Conocer su funcionamiento, caracteristicas principalesy lengugjes de programacion.
4.Aprender a programar un PLC de forma bésica.

Maodulo 3: Métodos de especificacion funcional.
1.Saber explicar qué es un método de Especificacion Funcional.
2.Describir diferentes métodos de Especificacion Funcional.
3.Conocer el método de Especificacion Funciona “SFC” (Sequential Function Chart)
4.Aprender a analizar automatismos sencillosy aplicarles el SFC.
5.Programar automatismos sencillos en PLC a partir del anadlisis SFC.
6.Analizar diferentes casos préacticos.
7.Comparar y calificar diferentes formas de resolucion del andlisis SFC.

Modulo 4: SCADA’s
1.Saber qué es un sistema SCADA.
2.Conocer lafuncionalidad de una aplicacién SCADA.

Metodologia
Se utilizarén las siguientes actividades:
1. Teoria GG (Todos los aumnos)
Tareadel profesor:
CLASES EXPOSITIVAS DE CONTENIDOS Y CONCEPTOS JUNTO CON EJEMPLOS SI ES
NECESARIO.(MODULOS 1,2,3y 4.

SE UTILIZA LA PIZARRA'Y PRESENTACIONES EN POWER POINT.
Cl(se trabagja de formaindividual)
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Tareadel alumno:

PRESENCIAL: EL ALUMNOS TOMARA APUNTES Y ANOTACIONES Y PARTICIPARA
EN LA CLASE CON DUDASY CUESTIONES.

NO PRESENCIAL: REALIZACION DE CUESTIONARIOS ON-LINE.

2. Problemas G6(seis grupos en clase)

Tareadel profesor:

EXPONER EN CLASE EL PLANTEAMIENTO DE UN PROBLEMA A RESOLVER.
ANALIZAR LOS RESULTADOS Y RESUMIR LAS CONCLUSIONES IMPORTANTES
PARA EL APRENDIZAJE.

SE USA LA PIZARRA Y POWER POINT. (MODULOS 1Y 3)

C5 (los alumnos hacen grupos de 5)

Tareadel alumno:

PRESENCIAL: TRABAJARY RESOLVER EN CLASE EL PROBLEMA.

NO PRESENCIAL: TRABAJAR OTROS PROBLEMAS ENUNCIADOS EN CLASE PARA
DISCUTIR EN SIGUIENTES SESIONES.

3. Précticas de laboratorio G2 (la clase se divide en 2 grupos)

Tareadel profesosr:

CONFECCIONAR UNA GUIA DE PRACTICAS PARA LOS ALUMNOS. SEGUIMIENTO DE
CADA GRUPO, RESOLUCION DE DUDAS, CORRECCION DEL TRABAJO REALIZADO.
SE UTILIZAN LOS INSTRUMENTOS DEL LABORATORIO (AUTOMATAS Y PC'S)
(MODULOS2Y 3)

T2 (grupos de 2 alumnos.)

Tareadel alumno:

PRESENCIAL: EJECUTAR LA PRACTICA EN EL LABORATORIO. EXPONER, GRUPOS
ELEGIDOS DE FORMA ALEATORIA, LA PRACTICA REALIZADA A LOS
COMPANEROS. EVALUAR LA PRACTICA DE OTRO DE LOS GRUPOS. PRESENTAR
UNA MEMORIA ESCRITA.

NO PRESENCIAL: TRABAJAR LA PRACTICA Y REALIZAR EL ESTUDIO INICIAL
PARA LUEGO PODER TRABAJAR EN EL LABOARTORIO.

4. Realizacion y presentacion de trabajos en grupo
G6 (se divide la clase en 6 grupos)

Tareadel profesor:

EXPONER EL TEMA DEL TRABAJO, ESTABLECER EL TIEMPO DE DESARROLLO,
PRPORCIONAR UNA GUIA Y MATERIAL.(MODULO 1Y 2)

T5 (los alumnos en grupos de 5)

Tareadel alumno:

NO PRESENCIAL: REALIZACION DEL TRABAJO PRESENCIAL: PRESENTACION
ORAL.
5. Visitasguiadas GG (laclase completa)

Tareadel profesro:
PROPONER UNA VISITA DE INTERES.
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TI (el alumno trabaja de formaindividual)
Tareadel alumno:
PRESENCIAL: ASISTIRA LASVISITA.
NO PRESENCIAL: HACER RESUMEN ESCRITO Y PPRESENTARLO.
6. Tutorias |
Tareadel profesor:
RESOLUCION DE DUDASY ASESORAMIENTO.
Tl (trabajo individua)

Tareada almno:
PRESENCIAL/NO PRESENCIAL: EL ELUMNO DEBE PANTEAR DUDAS.

7. EXAMEN FINAL
GG (paratodalaclase.)

Tareadel profesor:
PREPARAR UN EXAMEN SOBRE LA RESULUCION TEORICA DE UN PROBLEMA.

Tareadel alumno:

Tl (el dumno trabaja de formaindividual)
PRENCIAL: REALIZAR EL EXAMEN.

Criterios de Evaluacioén
Parala convocatoria ordinaria
L os porcentgjes respecto ala calificacion final son:

*« EVALUACION CONTINUA DE LASPRACTICAS......50%

Para aplicar |os porcentajes, se debe de aprobar el examen y las practicas de curso.

Para poder presentarse al examen final se deben tener presentadas y superadas todas las préacticas
de curso.

Dentro de la evaluacién continua de las practicas, las tres primeras son indispensables para poder
seguir en dicha evaluacion continua. La no superacion de las tres primeras practicas dejaa alumno
fuera de la evaluacion continua.

Para los demas casos y las convocatorias, se regira por € Reglamento de docencia 'y evaluacion
del aprendizaje.
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Descripcion de las Préacticas

Serealizan en €l |aboratorio de Electrénica Industrial .

1. PRACTICAS DE AUTOMATISMOS COMBINACIONALES Y SECUENCIALES (4h)
2. SISTEMAS CABLEADOS. AUTOMATISMOS BASICOS. (6h)

3. AUTOMATAS: PROGRAMAS BASICOS. (6h)

4. AUTOMATAS: ESQUEMAS CABLEADOS. (4h)

5. AUTOMATAS: OPERACIONES LOGICAS. (4h)

6. AUTOMATAS: BLOQUES FUNCIONALES. (4h)

7. AUTOMATAS: PROBLEMAS SECUENCIALESI. (12h)

8. AUTOMATAS: PROBLEMAS SECUENCIALESII. (12h)

9. AUTOMATAS: PROBLEMAS. (8h)

Bibliografia

[1 Basico] Autdmatas programables: fundamento, manejo, instalacion y practicas /
Alglandro Porras Criado, Antonio Placido Montanero Molina.
, McGraw-Hill, Madrid, (1990)
8476154933

[2 Basico] Desarrollo de sistemas secuenciales /
Antonio Rodriguez Mata, Julian Cécera Rueda.
Paraninfo :, Madrid : (2000)

8428327319

[3 Recomendado] Automatismos eléctricos, neumaticos e hidraulicos /
F. Jestis Cembranos Nistal.
Thomson-Paraninfo,, Madrid : (2004) - (4%ed.)
8497323203

[4 Recomendado] Automatismos y cuadros eléctricos /
José Roldan Viloria.
Paraninfo,, Madrid : (2000) - (32ed.)
8428324921

Organizacion Docente de la Asignatura

Horas
Contenidos HT HP HCT HTT HAI Competenciasy Objetivos
Modulol 1.1a 1.8 3 4 2 2,5 Objetivos _especificos _Mod
ulol (1,2
Modulol 1.9 3 4 2 2,5 Objetivos _especificos  Mod
ulol (3)
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Horas

Contenidos HT HP HCT HTT HAI Competenciasy Objetivos

M o6dulo2 2 2 3 3 3,5 Objetivos _especificos  Mod
ulo2

Modulo3 7 28 27 25 155 Objetivos especificos Mod
ulo3

Modulo4 6 8 7 75 10 Objetivos especificos Mod
ulo3

Evaluacion 15 3 4

Equipo Docente

JUAN MANUEL CEREZO SANCHEZ
Categoria: Tl TULAR DE ESCUELA UNI VERSI TARI A
Departamento: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTOVATI CA
Teléfono: 928452967  Correo Electrénico: j cerezo@li ea. ul pgc. es

SONIA LEON DEL ROSARIO (COORDINADOR)
Categoria: PROFESOR COLABORADOR
Departamento: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTOVATI CA
Teléfono: 928451259  Correo Electrénico: sl eon@li ea. ul pgc. es
WEB Personal: http://ww. di ea. ul pgc. es/ users/soni a/index. htm

MARIO MEDINA ROMERO
Categoria: MAESTRO DE TALLER Y LABORATORI O
Departamento: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTQVATI CA
Teléfono: 928452858  Correo Electrénico: medi na@li ea. ul pgc. es

Resumen en Inglés

This course will study basically conventional, sequential and concurrent automatisms.

The first part of the course consists in assimilating a basic specification method and to use it to
perfectly specify the systems before starting with its programmation and verification, using
Programmable Logic Controllers as the main programming tool used in Industrial Automation.

Péagina 7 de 7



