PROYECTO DOCENTE  CURSO: 2005/06
14663 - ANTEPROYECTO

UNIVERSIDAD DE LAS PALMAS
DE GRAN CANARIA

ASIGNATURA: 14663 - ANTEPROYECTO
CENTRO: Escuel a de Ingenierias Industriales y Cviles
TITULACION: | ngeni ero Técnico Industrial, especialidad en Electronica | ndustrial
DEPARTAMENTO: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTOVATI CA
AREA: Tecnol ogia El ectronica
PLAN: 10 - Ano 2001 ESPECIALIDAD:
CURSO: Tercer curso IMPARTIDA: Segundo cuatrinmestre TIPO: bligatoria
CREDITOS: 4,5 TEORICOS: 1,5 PRACTICOS: 3

Descriptores B.O.E.
Elaboracién de un anteproyecto personalizado como gjercicio integrador y de sintesis.
Temario

1.- Planteamiento y discusion del proceso (2h)
1.2.- Alcance del anteproyecto
1.3.- Redlizacion del diagrama definitivo del proceso
1.4.- Propuesta técnica
1.5.- Unidades de medidas arealizar y variables a medir
1.6.- Seleccion de varios métodos de medida por cada magnitud de entrada
1.7.- Comparacion técnicay seleccion unitaria del método de medida més adecuado

2.- Caracteristicas generales de la unidad o médulo de medida (2h)
2.1.-Caracteristicas de |as magnitudes de entrada (rango, sobrerango, €etc.)
2.2.- Caracteristicas mecanicas de disefio
2..3.- Caracteristicas de actuacion

2.3.1.- Estéticas
2.3.2.- Dinamicas
2.3.3.- Ambientales

3.- Sistema de protecciones el ectronicas para las diferentes etapas (1h)
5.1.- Sobretension transitorias y de regimen permanente
5.2.-Sobrecarga, y cortocircuitos
5.3.- Mediday proteccion contrala pérdida de aislamiento

4.- Puestas amasas de los circuitos de sefia .- Eleccion de lamejor opcion. (2h)
6.1.- Medida de laresistencia de lastomas detierra

5.-Interferencias el ectromagnéticas (1h)
7.1.- Soluciones comunes paralos distintos tipos de acoplamientos

6. CONCEPTO DE APLICACION SCADA. DEFINICION Y CARACTERISTICAS (4h)

13.1 Arquitecturageneral de una aplicacion SCADA.
13.2 Software SCADA. Médulos y utilidades principales.
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13.3 Ejemplos de aplicacion.
7. INTEGRACION DEL SISTEMA DE CONTROL.(3h)

Conocimientos Previos a Valorar

Haber cursado las asignaturas de Instrumentacion Electrénica, Automatismos Industriales e
Informética Industrial.
Nociones de Programacion.

Objetivos

El objetivo principal es que el alumno realice de forma tedrico-practica algunos elementos de un
sistema automatizado. Para esto se pretende:

a. Que & alumno disefie de forma tedrica la electronica necesaria para los puntos de medida que
Se consideren necesarios,

b. que se simulen las distintas unidades de medida en un programa de simulacion,

C. Y que se implemente los sensores y acondicionadores estudiados.

d. Que se desarrollen los esquemas de bloques y organigramas necesarios para la programacion del
control del automatismo,

e. que se desarrolle un programa de control paraimplemetar el automatismo,

f. que se programe la aplicacion SCADA necesaria para su monitorizacion y visualizacion.

g. Finamente que se realice el montaje, verificacion y puesta en marcha de todo €l sistema.

De esta forma se pretende que e alumno o grupo de alumnos desarrolle un trabgjo de toma de
medidas, control y monitorizacion, 1o mas parecido a como se pueden encontrar en larealidad y
que aplique, de forma practica, los conocimientos adquiridos en la carrera para solucionar el
problema que se le plantea.

Metodologia de la Asignatura

Se explicara de forma teodrica y global, los conocimientos necesarios para la realizacion del
trabgjo. Las clases préacticas serviran para aclarar las dudas que e aumno vaya encontrando
mientras desarrolla el trabajo.

Evaluacion

Laevauacion se realizara de forma continua. Para esto,

el trabgjo se dividira en tres etapas de |as cuales se tendran que presentar memorias justificativas a
fina de cada etapa.

Cada una de estas etapas sera evaluada.

Al final, se presentara de forma préactica el anteproyecto realizado junto con una memoriaen la que
seincluiratodo € estudio que ha elaborado €l alumno o grupo.

El 60% de lanotafina seralamediade las notas consegudas en |as etapas de eval uacion.
El 40% restante se conseguira con la presentacion del trabgjo.
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Descripcion de las Préacticas

Descripcidn de las préacticas

1. Estudio de la propuesta técnica (4h)

2. Eleccion de sensores 'y su estudio(4h)

3. Desarrollo de las etapas de potencia (4h)

4. Desarrollo de las especificaciones (5h)

5. Esquemas tecnol 6gicos y organigramas (5h)
6. Programacion del SCADA. (5h)

7. Integracién del sistema. (3h)
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