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Descriptores B.O.E.

Técnicas de proyecto y g ecucion de levantamiento fotogramétrico.
Restitucién analdgicay digital.

Temario

UNIDAD TEMATICA 3: TRANSFORMACIONES
TEMA 12: Orientaciones (2h)

12.1 Conceptos de orientacion

12.2 Orientacion interna

12.3 Orientacion externa

12.4 Orientacion en dos pasos

12.4.1 Orientacion relativa

12.4.2 Orientacion absoluta

12.5 Determinacion de los elementos externos del haz
12.5.1 Soluciones posibles

12.5.2 Disminucion de datos

TEMA 13: Transformaciones (3h)

13.1 Transformaciones tridimensionales
13.1.1 Transformacién sdlido rigido
13.1.2 Transformacién de semeanza
13.1.3 Transformacion afin

13.1.4 Transformacién proyectiva

13.2 Matriz de orientacion

13.2.1 Matriz rotacional

13.2.1.1 Caso fotografia vertical
13.2.1.2 Caso fotografia inclinada
13.2.2 Matriz algebraica

13.2.2.1 Matriz Rodrigues-Cayley
13.2.2.2 Matriz de Schut

13.3 Ecuaciones de colinealidad

13.4 Transformacion lineal directa

13.5 Errores en | as transformaciones
TEMA 14: Orientacion interna (2h)

14.1 Introduccion
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14.2 Observacion de las fiduciales
14.3 Reconstruccion del haz

14.4 Correcciones

TEMA 15: Orientacion externa (6h)
15.1 Introduccion

15.2 Reseccion

15.2.1 Colinealidad

15.2.2 Church

15.2.3 Transformacion lineal directa
15.3 Interseccion

15.3.1 Colinealidad

15.3.2 Church

15.3.3 Transformacion lineal directa
15.4 Aproximaciones

15.5 Autocalibracion

15.6 Solucién minimo cuadrética
15.7 Ejercicios

TEMA 16: Orientacion relativa (8h)
16.1 Introduccion

16.2 Elementos de orientacion

16.3 Puntos de Von Gruber

16.4 Coplanaridad

16.5 Colinealidad

16.6 Ejercicios

TEMA 17: Orientacion absoluta (7h)
17.1 Introduccién

17.2 Elementos de |la orientacion
17.2.1 Orientacion de la vertical
17.2.2 Orientacion planimétrica
17.3 Método analitico separado

17.4 Transformacion tridimensional de semejanza
17.5 Ejercicios

UNIDAD TEMATICA 4: RESTITUCION
TEMA 18: Restituidores (3h)

18.1 Introduccion

18.2 Evolucion de los restituidores
18.3 Restituidores analiticos

18.3.1 Analiticos simples

18.3.2 Analiticos de mediana precision
18.3.3 Analiticos precisos

18.4 Restituidores digitales

18.4.1 Dispositivos estereoscopicos
18.4.2 Geometria epipolar

18.4.3 Correlacion de imagen

18.4.4 Precisiones

TEMA 19: Apoyo topogréfico (2h)
19.1 Introduccion

19.2 Puntos planimétricos y altimétricos
19.3 Eleccion del apoyo

19.4 Precision

19.5 Presefidizacion

TEMA 20: Restitucion (5h)

20.1 Introduccion
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20.2 Coordenadas terreno

20.2.1 Orientacién en un paso

20.2.1.1 Punto medio de la componente vertical
20.2.1.2 Punto medio de la distancia mas corta
20.2.2 Orientacién en dos pasos

20.3 Ejecucion de larestitucion

20.3.1 Planimetria

20.3.2 Altimetria

TEMA 21 El levantamiento fotogramétrico (3h)
21.1 Fases del levantamiento fotogramétrico
21.2 Clasificacion de los levantamientos

21.2.1 Levantamientos rigurosos

21.2.2 L evantamientos rigurosos planimétricos
21.2.3 Levantamientos semirigurosos

21.3 Errores del levantamiento

21.4 Rendimientos de | os trabaj os fotogramétricos
21.5 Escalafotogréficay de levantamiento
21.6 Campo angular, formato y distanciafocal
21.7 Resolucion geométrica de laimagen digital
21.8 Ejercicios

TEMA 22: Ultimacion de los trabajos (3h)
22.1 Objeto de los trabajos de ultimacién

22.2 |dentificacion e interpretacion de detalles
22.2.1 Levantamientos a mediana escala

22.2.2 Levantamientos a pequefia escala

22.2.3 Levantamientos a gran escala

22.3 Verificacion y control

22.3.1 Control planimétrico

22.3.2 Control atimétrico

22.4 Adicion de informacion y detalles

22.5 Preultimacion

Conocimientos Previos a Valorar

La asignatura trata las transformaciones de coordenadas a realizar entre los distintos sistemas de
referencia en fotogrametriay del instrumental, asi como el proceso de restitucion.

Por 1o gue se necesitan conocimientos previos de la asignatura de fotogrametria 1, y de calculo y
agebra.

Objetivos

Una vez cursada la asignatura € alumnto tendra los conocimientos de las transformaciones
implicadas en €l proceso fotogramétrico, asi como el instrumental especifico de restitucion.
Ademés de conocer la planificacion del levantamiento fotogramétrico y su gjecucion.

Metodologia de la Asignatura
La asignatura se desarrolla en aula mediante clases magistrales, con participacién del alumnado, y

clases de problemas. Desarrollando en laboratorio la aplicacion instrumental del levantamiento
fotogramétrico.
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Serealizard examen final de contenidos tedricos y de problemas, debiéndose aprobar ambas partes
por separado. La parte préactica se contabilizard como un 20% de la calificacion final, siendo esta
obligatoria para superar la asignatura.

Orientacion fotografia. 3h
Orientacion par fotogramétrico. 4h
Restitucion planimétrica. 4h
Restitucion altimétrica. 4h

[1] Apuntes de fotogrametria 2
Javier Iglesias
ULPGC

[2] Fotogrametria moderna : analiticay digital / J.L. Lerma Garcia/
José Luis Lerma Garcia.
Universidad Politécnica,, Valencia : (2002)
8497052102

[3] Photogrammetry /
Karl Kraus.
Ferd. Dummlers,, Bonn: (1993) - (4th ed.)
3427786943 t2*
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